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Torso Cabie -  Part  C AsseobLy Instruct ions

PARTS LIST

D e s c  r i  p t  i o n

Y e I  l 8  g a u g e  e i r e  2  f t
B l u e  1 8  g a u S e  v i r e  2  f t

o ' , , n  r  i  f w  P 2 r r  { t

7 t97 | 19 - 'r
7  191 /  19 -RL

B l k  i 8  s a u g e  q i r e  3 . 5  f t .  1 l 9 1 l L 9 - R
R e d  2 2  g a u g e  w i r e  3  f t ,
B I k  2 2  g a u g e  i ' i r e  2  f L .
I 0  p i n  s m a l  I  m o l e x

c o n n e c  t o r  L
3  p i n  s m a L  I  m o l e x

c o n n e c  t o r  I
8  p i o  m o l e x  s p r i n g

c o n n e c  c o r  I
A  ^ i .  - ^ I . . . . r . n d

c o n n e c  t o r  I
M o  l e x  s p r i n g  p i n  I 0
S h a I  L  c y e  w r a p  1 4
c a b l e  t i e  d o F n  5
l K  r e s i s t o r  1
S l i d e  s o i r c h  2
L a b e  I  s  4

7 I 9 5 - R
7  t95 -R

2 2 - 2 6 - i  1 0 3

22-26 -  7A33

0 9 - 5 0 - 3 0 8 I

09 -50 -  3041
0 8 - 5 0 - 0 I 0 6
T I S S
MB.3A
ccF25  tK
576-  S -  20 l2SDO4-0
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1 �  R e f e r  t o  t h e  p o v e r  s u p p l y  w i r i n g  d i a g r a n  l o r  t h e  f o l l o i r i n g  s E e p s .

2 .  c u t  t h e  f o l l o o i n g  l e n g t h s  o f  l 8  g a u g e  w i r e  ( t h i c k  w i r e  s u p p L i e d )  a s
f o l l o v s :

o n e  2 0 "  L e n g t h  o f  y e l l o n  1 8  g a u g e
o n e  2 0 "  L e n g t h  o f  b l u e  1 8  e a u g e
r w o  2 0 r '  I e n g t h  o f  b l a c k  1 8  g a u g e

R e m o v e  i n s u l a t i o n  f r o n  b o t h  e n d s  o f  t h e s e  w i r e s .

I n s t a l I  o n e  n o l e x  s p r i n g  p i n  o n  e a c h  e n d  o f  t h e s e  \ r i r e s .

c u t  t h e  f o l l o w i n g  l e o g t h s  o i  2 2  g a u g e  ' i r e  ( t h i n  v i r e  s u p p l i e d )
f o l l o q / s :

3 .

4-

o n e  l 0 i '  L e n g t h  o f  r e d  2 2  g a u g e
o n e  1 6 "  I e n g c h  o f  r e d  2 2  g a u g e
o n e  l 6 [  l e n g t h  o f  b l a c k  2 2  g a u g e

R e m o v e  i n s u l a t i o n  f r o m  o n e  e n d  f o  t h e  1 6 "  b L a c k  a n d  1 6 "  r e d  w i r e s
R e m o v e  i n s u l a c i o n  f l o m  b o t h  e n d s  o f  t h e  I 0 "  r e d  q i r e .

I n s c a l L  o n e  n o l e x  s p r i n g  p i n  o n  o n e  e n d  o f  t h e  b L a c k  t 6 "  q i r e .

I n s t a L l  o n e  r n o l e x  s p r i n g  p i n  o n  t h e  t o o  r e d  w i r e s  a s  s h o t  n  b e l o ! , r .

::; ".;

I n s t a l L  a n  8  p i n  m o l e x

20"
20"
20"
24"
1 6 "
I 6 "

Labe  I  t h i s  connec to r  J4

y e i  i o w  t o  h o l e  I
b  i a c k  t o  h o l e  2
b l u e  t o  h o l e  l
b  l a c k  t o  h o l e  4
a n d  1 0 "  r e d  p a i r  t o  h o l e  7
b l a c k  t o  h o L e  8

s p r i n g  c o n n e c t o r  o n  t h e  s p r i n g  p i n s  a s  f o L l o e s l



8 . I n s t a l l  a  4  p i n  m o l e x  s p r i n g  c o n n e c c o r  o n  r h e  o c h e r  e n d s  o f  c h e  2 0 "  \ r i r e s
a s  [ o  I l o w s :

fron J4

L a b e  I  t h i s

2 0 "  y e l  f r o m  p i n  I  c o  h o l e  I
2 0 "  b l k  f r o m  p i n  2  t o  h o l e  2
2 0 "  b l u e  f r o n  p i n  3  t o  h o l e  3
2 0 "  b l k  f r o m  p i n  4  r o  h o t e  4

c o n n e c  t o r  J l  P r o c o n .

4  p in  sp r ins

9 .  L a c e  w i r e s  t o g e t h e r .  S e e  l a c i n g  d i a g r a n

i 0 . l ' e  s u g g e s t  y o u  m o u n c  t h i s  c a b l e  a s  s h o r n

D o v u ,

^ . _ : t - ; ; : E
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I 1 .  M o u n t  s l i d e  s s i t c h e s  a s  s h o r ' n  i n  D r e v i o u s  d i a e r a n .

1 2 .  S o l d e r  t h e  r e d  1 0 "  i r i r e  a n d  t h e  t K  r e s i s t o r  a s  s h o i r n .  T h e n  c u t  r h e
f o L l o w i n g  l e n g t h s  o f  2 2  g a u g e  r e d  w i r e s  a n d  r e m o v e  i n s u l a r i o n  f r o n  b o t h
e n d s  o f  t h e s e  r i r e s  a n d  s o l d e r  a s  s h o o n  b e l o w .

T w o  5 "  R e d  w i r e .

B o t  t o n  v i e w

=OE t 4tt-r <1

9'/n.o

1 3 .  i n s t a t t  a  s r n a l l  3  p i n  m o l e x  c o n n e c r o r  o n  r h e  o . h e r  e n d s  o f  r h e  5 , ,  r e d  a s
f c L L o v s :

r e s r s a o r  t o  p i n  2
o t h e r  c o n t a c c  o n  s w i t c h  r o  p i n  3

L a c k  2 2  g a u g e  a r r e s  a n d  r e n o v e  i n s u L a r i o n

22 gauge t^, i res

5 "  r e d  f r o m
5 "  r e d  f r o m

L a b e L  t h i s  c o n n e c t o r  J 5  P o w e r ,

1 4 .  C u t  t h e  f o l l o w i n g  I e n g t h s  o f  b
f r o m  o n e  e n d .



I 5 .  S o i d e r  t h e o n  s w i E c h  a s  s h o w n  b e l o w :r v o  b l a c k  4 "  s i r c s  t o  t h e  c o n E a c L 5

B o t t o m  v i e w

BLt< tz"  P7
AED // '/ --> <-�t1 ,' pt-,ta p w = R E t

I 6 .  I n s t a l l  a  s n a l l  l 0  p i n  m o l e x  c o n n e c t o r  o n  r h e  o t h e r  e n d s
q i r e s  a n d  t h e  l 5 "  r e d  a n d  1 6 "  b l a c k  w i r e s  a s  f o l l o \ ' s :

1 6 "  r e d  f r o n  J 4  p o w e r  t o  p i n  6
4 "  b l a c k  f r o m  o n e  c o n t a c r  o n  s w i t h  t o
4 "  b l a c k  f r o m  o t h e r  c o n l a c t  o n  s w i c c h
1 6 "  b L a c k  f r o m  J 4  p o n e r  r o  p i n  l 0

L h c  I  r ] - i  <

o f  t h e  4 "  b 1 a c k

p in  7
co  p in  9




